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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由国家林业和草原局提出。
本文件由全国森林草原防火标准化技术委员会(SAC/TC523)归口。
本文件起草单位:中林信达(北京)科技信息有限责任公司、东北林业大学、国家林业和草原局林草

调查规划院、国家林业和草原局、深圳市卓视达科技信息有限责任公司、中国林业科学研究院森林生态

环境与自然保护研究所、北京林业大学、华为技术有限公司、武汉多谱多勒科技有限公司、中国科学技术

大学、杭州海康威视数字技术股份有限公司、中星微技术股份有限公司、青岛浩海网络科技股份有限公

司、北京大陆康腾科技股份有限公司、北京川页家和科技发展有限公司、湖南中软信息系统有限公司、
北京欧远致科技有限公司、中国铁塔股份有限公司海南省分公司、中国铁塔股份有限公司河北省分公

司、中国铁塔股份有限公司广东省分公司、重庆市森林草原火灾预防预警监测中心、北京中科希望软件

股份有限公司、南京尊视软件科技有限公司、北京金林伟业科技有限公司、重庆富沛和科技有限公司。
本文件主要起草人:王生杰、吴仝、杨光、李杰、邹全程、张良、王浩伦、黄艳金、王明玉、刘晓东、张齐伟、

孙国强、张启兴、毛杰冠、施清平、逄增伦、张德翼、段然、毛先如、张自强、韩世广、丁洪涛、邱涌泉、王鹏然、
宫宇轩、封晓强、刘磊、付春秋。
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森林草原防火视频监控系统技术规范

1 范围

本文件规定了森林草原防火视频监控系统的组成、功能要求和性能要求,描述了相应的试验方法。

本文件适用于森林草原防火视频监控系统(以下简称“监控系统”)的设计与试验。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T2423.1 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验A:低温

GB/T2423.2 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验B:高温

GB/T2423.21环境试验 第2部分:试验方法 试验 M:低气压

GB/T4208—2017 外壳防护等级(IP代码)

GB/T10125 人造气氛腐蚀试验 盐雾试验

GB/T15211—2013 安全防范报警设备 环境适应性要求和试验方法

GB/T17626.5—2019 电磁兼容 试验和测量技术 浪涌(冲击)抗扰度试验

GB/T28181 公共安全视频监控联网系统信息传输、交换、控制技术要求

GB37300—2018 公共安全重点区域视频图像信息采集规范

GB50057 建筑物防雷设计规范

GB50343 建筑物电子信息系统防雷技术规范

GB51158 通信线路工程设计规范

3 术语、定义和缩略语

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
前端监控设备 front-endmonitoringequipment
具有全天候自动巡航、智能检测和自动告警功能的烟火识别视频监控装置。

3.1.2
水平角 horizontalangle
前端监控设备光轴在水平面的投影与正北方向的夹角。

3.1.3
俯仰角 elevationangle
前端监控设备光轴在垂直方向与水平面的夹角。
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3.1.4
正报 truepositive
在监控范围内,视频中出现烟、火图像,监控系统告警。

3.1.5
误报 falsepositive
在监控范围内,视频中未出现烟、火图像,但监控系统告警。

3.1.6
正报率 truepositiverate
监控系统告警中的正报(3.1.4)次数与烟、火总告警次数的百分比。

3.1.7
误报率 falsepositiverate
监控系统告警中的误报(3.1.5)次数与烟、火总告警次数的百分比。

3.1.8
巡航 monitoringequipmentcruising
前端监控设备在一定的角度范围内转动,同时对监控范围实时监控,识别烟、火的过程。

3.1.9
前端监控设备指向精度 frontendmonitoringequipmentpointingaccuracy
在定位控制状态下,前端监控设备水平角和俯仰角的给定值与实测值之差。

3.1.10
GIS服务接口 GISserviceinterface
由GIS系统提供的、供森林草原防火视频监控系统调用的服务接口。

3.2 缩略语

下列缩略语适用于本文件。

GIS:地理信息系统(GeographicInformationSystem)

ID:身份标识号码(Identity)

4 系统组成

森林草原防火视频监控系统由前端子系统、传输子系统和后端子系统三部分组成:

a) 前端子系统:由前端视频监控、供电、防盗和防雷接地等设施设备组成;

b) 传输子系统:由传输链路和传输设施设备等组成;

c) 后端子系统:由视频监控管理软件,以及视频显示、存储、网络和信息安全、供备电等设备组成。

5 功能要求

5.1 视频监控系统通用要求

森林草原防火视频监控系统具体要求如下:

a) 应具有视频采集和接入,多级联网和控制,烟、火智能分析和告警,数据管理和安全,系统扩展

和兼容,运维管理等功能;

b) 互联结构、控制、交换和传输流程、协议接口应符合GB/T28181的要求。
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5.2 前端子系统

5.2.1 前端监控设备

具体要求如下:

a) 具有可见光谱和至少一种其他光谱的多光谱探测的功能;

b) 具有全天候巡航的功能;

c) 具有烟火识别告警和火点定位功能,告警信息包含告警图像、告警时间、设备状态信息;

d) 具有信息实时上传的功能;

e) 具有远程固件升级和配置文件在线修改等功能;

f) 可见光探测宜具有光学透雾功能;

g) 具有时钟同步功能;

h) 具有耐腐蚀、抗锈蚀特性。

5.2.2 供备电设施设备

具体要求如下:

a) 应配备备电设备并满足当地环境要求;

b) 应具有浪涌保护及剩余电流动作保护功能;

c) 宜具有远程供备电管理功能;

d) 宜配备稳压设备。

5.2.3 防盗设备

宜安装防盗设备,具有自动探测、联网、警示和存储功能。

5.2.4 防雷接地设施

应具有防雷接地功能。

5.3 传输子系统

具体要求如下:

a) 应能满足前端监控设备接入监控中心、监控中心互联、用户终端接入监控中心的互联要求;

b) 应具有网管功能;

c) 光缆通信线路应符合GB51158的有关规定;

d) 无线传输应符合国家无线电管理规定。

5.4 后端子系统

具体要求如下:

a) 巡航、监控摄像机控制、视频资源接入、烟火识别与告警、告警策略管理、前端监控设备手动控

制、多路视频实时显示等功能应符合附录A的规定;

b) 应具有火点定位功能;

c) 宜具有烟、火二次智能分析、告警功能;

d) 通用服务接口应符合附录B的规定。
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6 性能要求

6.1 视频监控系统通用要求

具体要求如下:

a) 正报率应不低于90%,误报率应不大于10%;

b) 信息安全应不低于二级等保要求。

6.2 前端子系统

6.2.1 环境

具体要求如下:

a) 气候环境适应性应符合表1的要求;

b) 电磁兼容性应符合GB/T17626.5—2019中试验等级4的规定。

表1 气候环境要求

项目
类别

Ⅰ组 一般地区 Ⅱ组 高寒地区 Ⅲ组 高海拔地区

贮存温度

℃
-40~65 -50~60 -50~60

工作温度

℃
-20~50 -40~60 -40~60

45℃环境的工作湿度 90% 90% 90%

大气压力

kPa
75~100 50~100

6.2.2 前端监控设备

具体要求如下:

a) 前端监控设备指向精度应符合表2的要求;

b) 整体防护等级不小于IP66,镜头和摄像机的保护仓防护等级不小于IP67;

c) 可见光视频和图像信息质量应符合GB37300—2018中的5.3、5.4信息质量要求的规定;

d) 可见光镜头图像同轴度不大于1/4;

e) 不同识别半径的可见光镜头指标宜符合表3的要求;

f) 在监控范围内,全区域覆盖巡航周期应符合表4的指标;

g) 在识别目标与背景的对比度不小于10%时,可见光烟火识别系统应基于1080p及以上高清

分辨率图像进行分析,最小识别烟面积不大于10像素×10像素,长波红外热成像最小识别火

面积不大于2像素×2像素;

h) 水平旋转范围:360°水平连续旋转;

i) 俯仰旋转范围:上下运动夹角之和不小于90°;

j) 水平旋转速度范围:0.01°/s~30°/s;

k) 俯仰旋转速度范围:0.01°/s~15°/s。
4
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表2 前端监控设备指向精度要求

识别半径

km

水平角精度

(°)
俯仰角精度

(°)

≤5 ≤1 ≤0.1

≤10 ≤0.5 ≤0.05

>10 ≤0.1 ≤0.01

表3 不同识别半径的可见光镜头指标

识别半径

km

适配镜头焦距

mm

≤5 ≥300

≤10 ≥500

>10 ≥700

表4 监控范围与巡航周期

识别半径

km

巡航时间

min

≤5 ≤15

≤10 ≤20

>10 ≤30

6.2.3 供备电设施设备

具体要求如下:

a) 备电时间不小于72h;

b) 高寒地区的备电设备应在不低于-40℃的环境下正常工作;

c) 高温地区的备电设备应在不高于60℃的环境下正常工作;

d) 浪涌保护设备应符合GB50057和GB50343的规定。

6.3 传输子系统

室外单元的设备防护等级应不小于IP67。

6.4 后端子系统

具体要求如下:

a) 前端监控设备的可见光视频存储分辨率不低于1920像素×1080像素,采样帧率不小于

25帧/s;

b) 前端监控设备可见光视频和其他光谱的采集数据存储的时间不小于720h;

c) 告警数据和告警图像保存时间不小于12个月。
5
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7 试验方法

7.1 功能试验

7.1.1 后端子系统功能试验

7.1.1.1 巡航

打开被测系统巡航功能设置界面,设置前端监控设备巡航工作时的巡航角度及运动轨迹,设置完成

后,开启巡航功能,观察是否符合A.1的要求。

7.1.1.2 监控摄像机控制

试验方法如下:

a) 通过系统相应按钮控制摄像机的开启和关闭、日间/夜间模式切换功能,摄像机应正常响应状

态变化,观察是否符合附录A的要求;

b) 通过系统相应按钮控制镜头调焦功能,视频画面应从清晰变为模糊或从模糊变为清晰,观察是

否符合附录A的要求;

c) 通过系统相应按钮控制镜头变焦功能,监控画面视场应从大至小和从小至大进行变换,观察是

否符合附录A的要求;

d) 系统应能输入焦距值或视场角度,镜头应正确变动到设定的焦距和视场角,观察是否符合附录

A的要求;

e) 将视频画面调节至模糊状态,成像系统应自动将画面调节清晰或未经操作视频画面自动调节

至清晰状态,观察是否符合附录A的要求。

7.1.1.3 前端监控设备手动控制

试验方法如下:

a) 通过系统相应按钮控制设备转动方向,可向上、下、左、右、左上、左下、右上、右下八个方向进行

控制,通过观察视频看是否符合附录A的要求;

b) 系统应能输入水平角度、俯仰角度,设置完成后,设备应能自动转动到该指定角度的位置,观察

是否符合附录A的要求。

7.1.1.4 视频存储与回放

试验方法如下:

a) 打开视频存储与回放界面,通过相应功能设置,开启多路视频存储功能,设备运行一定时间

后,该视频能存储,观察是否符合附录A的要求;

b) 通过系统相应功能设置,调用历史视频查看功能,历史视频应对日常巡航监控视频和火警视频

分别存储管理,并能进行分别回放,应能看告警数据、告警图片与告警视频信息,观察是否符合

附录A的要求。

  注:在测试过程中,需要模拟告警信息触发。

7.1.1.5 权限管理

试验方法如下:

a) 通过系统相应功能设置,调用系统权限管理界面,在权限管理界面设置系统管理员和不同级别

用户权限,同时设置相应密码;
6
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b) 以系统管理员身份登录系统,完成用户权限设置、系统参数设置、系统数据修改和删除,以及用

户信息的录入、分类、分级、维护及用户授权等重要操作,观察是否符合附录A的要求;

c) 以不同级别权限的用户身份系统,不同权限应对应不同工作界面,高级别用户可抢占低级别用

户操作权限,观察是否符合附录A的要求。

7.1.1.6 烟、火二次智能分析、报警

准备多组已知的烟火数据和雾、光等干扰数据,将其输入系统查看系统能否准确识别烟火并排除干

扰,计算识别准确率。

7.1.1.7 火点定位

在后端系统查看报警记录,报警信息包含火点经纬度坐标信息。

7.1.1.8 运维管理

模拟设备断网、存储空间不足等场景,检查系统是否实时显示异常状态并报警;看操作日志是否完

整记录用户登录、参数修改、故障报警等信息;使用不同权限账号登录,验证是否只能访问对应功能

模块。

7.1.2 其他系统功能试验

采用实际操作方法验证。

7.2 性能试验

7.2.1 前端子系统气候环境试验

7.2.1.1 低温试验方法

试验设备和试验程序应按照GB/T2423.1中测试 Ab的规定及以下程序进行,持续时间应符合

GB/T15211—2013中10.3的要求。

a) 将具有室温的试样放入有同样温度的低温箱内,将试样处于通电工作状态,使箱内的温度以不

超过1℃/min的温度变化速率降至表1的规定值,保持在该温度6h。

b) 测试周期结束时,试样仍保留在测试箱内,将试样电源处于断开位置,使箱内温度以不超过

1℃/min的温度变化速率升至室温测试大气条件范围内,测试后恢复2h。

c) 在测试期间及测试后对试样进行检查。

d) 判断测试期间及测试后测试结果是否符合,测试期间前端系统各设备不应出现故障,水平及俯

仰旋转无卡顿、黏滞,拍录视频清晰可辨;测试后前端系统各设备应能正常工作。

7.2.1.2 高温试验方法

试验设备和试验程序应按照 GB/T2423.2中测试Bb的规定及以下程序进行,持续时间依据

GB/T15211—2013中10.3的要求。

a) 将具有室温的试样放入有同样温度的高温箱内,将试样处于通电工作状态,使箱内的温度以不

超过1℃/min的温度变化速率升至表1的规定值,调整测试箱内相对湿度至90%并保持在该

温度和相对湿度6h。

b) 测试周期结束时,试样仍保留在测试箱内,将试样电源处于断开位置,停止加湿,使箱内温度以

不超过1℃/min的温度变化速率降至室温测试大气条件范围内,测试后恢复2h。

c) 在测试期间及测试后对试样进行检查。
7
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d) 判断测试期间及测试后测试结果是否符合,测试期间前端系统各设备不应出现故障,水平及俯

仰旋转无卡顿、黏滞,拍录视频清晰可辨;测试后前端系统各设备应能正常工作。

7.2.1.3 低气压测量方法

试验设备和试验程序应按照GB/T2423.21中的规定及以下程序进行,持续时间依据GB/T15211—

2013中10.3的要求。

a) 将试样置于测试箱内,处于通电工作状态,以不大于10kPa/min的速率将测试箱内的气压从

测试室内大气压力降至表1的规定值,保持此气压6h。

b) 测试周期结束后,试样仍保留在测试箱内,将试样电源处于断开状态,使测试箱内气压以不大

于10kPa/min的速率升至试验室内大气压力,测试后恢复1h。

c) 在测试期间及测试后对试样进行检查。

d) 判断测试期间及测试后测试结果是否符合,测试期间前端系统各设备不应出现故障,水平及俯

仰旋转无卡顿、黏滞,拍录视频清晰可辨;测试后前端系统各设备应能正常工作。

7.2.2 前端监控设备电磁兼容性试验

试样和测试程序应符合GB/T17626.5有关规定的方法,在测试期间,测试后对试样进行检查,判
断测试期间及测试后测试结果是否符合GB/T17626.5—2019试验等级4的要求。

7.2.3 前端监控设备防护等级试验

按GB/T4208—2017中第13章和第14章的方法进行试验。

7.2.4 前端监控设备耐腐蚀试验

按GB/T10125规定的中性盐雾测试方法执行,测试周期168h。

7.2.5 视频监控系统烟火识别能力试验

7.2.5.1 试验要求

试验要求如下:

a) 试验设备:由试验燃烧盘、计时器等设备组成,燃烧盘的尺寸为1m×1m,高度不低于0.1m;

b) 试验环境:室外空旷环境,试验时间为白天有光照无降雨时段,天气条件满足表1中一般地区

工作温度、工作湿度和大气压力范围,满足火险气象等级二级及以上要求;

c) 烟识别能力:试验时燃烧盘内放置2块烟饼(烟饼直径为0.07m,高度为0.015m)并同时

点燃;

d) 火识别能力:燃烧盘内为正庚烷液体,液面高度不低于0.01m。

7.2.5.2 烟识别能力试验

试验方法如下。

a) 采用一套视频监控系统进行试验,将前端监控设备安装在试验塔上,将系统处于正常监视状

态,系统安装及镜头焦距与云台设置根据相应规格应满足表2~表4的要求。

b) 在距离试验塔1km处放置试验燃烧盘,试验燃烧盘处于监控系统视场内;点燃燃烧盘内烟

饼,待燃烧稳定后,观察并记录系统报警情况和报警响应时间。在系统正常监视状态下,在2h
时间内,同一视场范围内不同位置处重复点烟试验不少于10次,计算误报率和正报率。
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7.2.5.3 火识别能力试验

试验方法如下。

a) 采用一套视频监控系统进行试验,将前端监控设备安装在试验塔上,将系统处于正常监视状

态,系统安装及镜头焦距与云台设置根据相应规格应满足表2~表4的要求。

b) 在距离试验塔1km处放置试验燃烧盘,试验燃烧盘处于监控系统视场内;点燃燃烧盘内燃烧

液,待燃烧稳定后,观察并记录系统报警情况和报警响应时间。在系统正常监视状态下,在2h
时间内,同一视场范围内不同位置处重复点火试验不少于10次,计算误报率和正报率。

7.2.6 其他系统性能试验

采用实际操作方法验证。
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附 录 A
(规范性)

后端子系统功能

A.1 巡航功能

系统应具有手动控制和自动控制全区域巡航,能根据预设的角度和轨迹完成监控范围的巡航告警

工作,也可手动控制设备,对监控范围进行精细观察。

A.2 监控摄像机控制功能

系统可控制摄像机的开启/关闭,进行调焦、变焦,切换日间/夜间模式,开启/关闭透雾等操作。其

中调焦、变焦既具有向某一方向变动的开环控制功能,也具有直接变动到某一位置的闭环控制功能,系
统可控制镜头实现自动调焦功能。

A.3 视频资源接入

系统应支持多种接入协议,接入服务支持多个模块进行按照接入路数、硬件性能等因素动态进行负

载接入,以及接入服务的整体稳定。

A.4 烟火识别与告警功能

系统应具有烟火自动识别功能,当发现疑似烟、火时,摄像机可自动锁定疑似目标,并自动拉近焦

距、疑似烟、火居中,便于精确识别、定位疑似烟、火。将发现的疑似火警推送到指定监控终端,具有声光

告警功能,并可通过短信或语音方式通知相关人员。

A.5 告警策略管理功能

当系统配备可见光和其他光谱等两个以上识别系统时,应提供告警策略设置功能;告警策略分为任

意告警(其中任何一个识别系统发现疑似烟、火时,直接告警),指定告警(指定的识别系统发现疑似烟、
火时告警,非指定的识别系统发现疑似烟、火时不告警),协同告警(某一识别系统先发现疑似烟、火时暂

不告警,疑似目标由其他识别系统确认,如认定烟、火,则标识两个以上系统告警,如不认定,则单一系统

告警),多系统告警(多个系统都识别出疑似烟、火时则告警,否则不告警)。

A.6 前端监控设备手动控制功能

系统应具有操作前端监控设备向上、下、左、右、左上、左下、右上、右下八个方向转动的开环控制功

能,同时应具有移动到某一指定水平角、俯仰角的闭环控制功能。

A.7 多路视频实时显示功能

系统应具有多路实时视频同时显示功能,当视频展示窗口/设备数量少于视频源数量时,应具有视

频轮巡输出至展示设备的功能;并且火警视频应具有更高占用显示设备的优先级别。

A.8 视频存储功能

系统应支持历史视频存储;日常巡航监控视频和火警视频应分别存储管理;日常巡航监控视频可根

据配置的存储设备容量由系统自动覆盖存储;火警视频不可被系统自动覆盖,存储时应关联保存告警的

站点、时间、位置等信息,系统应具有删除、备份管理功能,可根据用户设定的保存天数自动删除达到期
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限的历史数据。

A.9 视频录像回放

支持录像检索回放,对保存在本地和系统中心平台的录像可按时间段、摄像机信息等进行联合查

询,返回录像文件的开始时间、录像时长、录像文件大小等信息,支持将查询到的录像文件单独下载或批

量下载并播放。

A.10 火警上报

系统具有将所有警报信息(含正报、误报)实时上报到上级系统的功能,上报的信息应包括发现烟、
火的站点信息:站点名称、告警时间、告警时设备的俯仰角和水平角,以及烟、火经纬度坐标、视频截图等

烟、火信息,且上级单位能随时查看下属下级单位的全部烟、火信息。

A.11 多点联动

系统应具有自动多点联动功能。

A.12 告警联动功能

系统应支持告警联动功能,支持前端摄像机的移动侦测、图像丢失、镜头遮挡的报警;支持告警预案

设定,当系统检测到烟火或其他异常情况时,应能自动触发告警联动机制,启动应急预案。

A.13 电子地图功能

系统应支持GIS地图功能,与GIS系统对接后,系统支持向用户提供摄像机点位的电子地图服

务,用户可及时获取并更新地图信息,方便直观地定位和查看前端监控点图像。

A.14 多级联网和管理

多级联网和管理:系统应具有多级联网和管理功能,国家、省、市、县(林业局)、乡镇(林场)等多个级

别的系统联网,用户可根据实际情况设置国家、省、市、县(林业局)、乡镇(林场)等级别,同级可设置多

个;系统界面应按照组织结构显示所辖所有单位及资源;上一级可查看和控制下一级联网系统管辖的设

备资源。

A.15 权限管理

系统应具有权限管理功能;系统应具有默认系统管理员的功能;系统管理员可完成用户信息的录

入、分类、分级、维护及用户授权工作;用户权限应包括操作权限和管理权限,不同类别的用户登录系统

应能获得相应的用户权限;对不同级别的操作员应设定不同的操作权限,系统应支持高级别用户抢占低

级别用户操作权限的功能;管理权限应分为多级,用户权限设置、系统参数设置、系统数据修改和删除等

重要操作应配置相应权限等级。系统可根据用户的权限对工作窗口进行初始化,不同权限的用户具有

相应的工作窗口界面。

A.16 日志管理功能

系统应支持日志管理功能,可自动记录每个用户从登录到退出系统过程中操作的详细日志,典型的

日志类型有:用户登录、用户退出、增删改地区、增删改设备、增删改用户等。

A.17 运维管理功能

系统应支持前端监控设备运行状态实时监控和故障预警管理功能。
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附 录 B
(规范性)

通用服务接口

B.1 设备控制类

B.1.1 前端监控设备转动到指定位置

外部系统向系统发送前端监控设备ID、水平角、俯仰角和速度,使指定的前端监控设备以指定速度

转动到指定的角度;当不指定速度参数时,以前端监控设备的最快速度转动。

B.1.2 前端监控设备转动

外部系统向系统发送前端监控设备ID、方向(左、右、上、下)和速度,使指定的前端监控设备以指定

速度向一个方向转动,直至接收到停止命令、前端监控设备新的转动命令或到达极限位置后停止。

B.1.3 前端监控设备停止转动

外部系统发送前端监控设备ID和前端监控设备停止转动命令,使指定的前端监控设备停止转动。

B.1.4 摄像机开关

外部系统向系统发送摄像机ID和摄像机电源开/关命令,开启/关闭指定摄像机。

B.1.5 视频共享

外部系统向系统发送摄像机ID和视频开始/停止命令,向外部系统开始/停止输出指定视频流。

B.1.6 设定镜头焦距

外部系统向系统发送摄像机ID和视场角/焦距,将指定的摄像机镜头调节至指定视场角/焦距。

B.1.7 设定镜头调焦值

外部系统向系统发送摄像机ID和调焦值,将指定的摄像机镜头调节至指定调焦值。

B.1.8 镜头变焦

外部系统向系统发送摄像机ID、方向(远/近),将指定的摄像机镜头向远/近变焦,直至接收到停止

命令、新的变焦命令或到达极限焦距位置。

B.1.9 镜头调焦

外部系统向系统发送摄像机ID、方向(正/负),将指定的摄像机镜头向正/负调焦,直至接收到停止

命令、新的调焦命令或到达极限调焦位置。

B.1.10 镜头调/变焦停止

外部系统向系统发送摄像机ID、停止命令,停止指定的摄像机镜头调/变焦动作。
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B.1.11 设备调度

外部系统向系统发送前端监控设备ID和获得/释放独占命令,获得/释放指定前端监控设备的独占

控制权,从而防止发生多个用户同时控制同一前端监控设备的混乱情况。

B.1.12 协助巡航

外部系统向系统发送经纬度坐标,系统自动控制设备直接转向该坐标对应的指定位置,发现疑似

烟、火或返回有无疑似烟、火信息(如发现烟、火则返回发现烟、火时前端监控设备ID、摄像机ID、水平

角、俯仰角、视场角、疑似烟、火图片)。

B.2 设备状态查询类

B.2.1 前端监控设备状态查询

外部系统向系统发送前端监控设备ID,请求查询指定前端监控设备当前的水平角、俯仰角、运动

状态。

B.2.2 摄像机状态查询

外部系统向系统发送摄像机ID,查询指定摄像机当前的焦距值和调焦值。

B.2.3 设备独占状态查询

外部系统向系统发送前端监控设备ID,查询前端监控设备是否被独占。

B.2.4 供电系统状态查询

外部系统向系统发送监控塔ID,查询指定监控塔上供电系统状态(供电电流、电压,充电电流、电

压,蓄电池剩余电量)。

B.2.5 系统配备的监控塔信息查询

无调用参数,系统返回已配备的监控塔数量和每个监控塔的基本信息(名称、监控塔ID)。

B.2.6 监控塔配备的前端监控设备查询

外部系统向系统发送监控塔ID,系统返回监控塔配备的前端监控设备情况,包括前端监控设备ID、

识别半径、部署位置经纬度及高程、摄像机ID、红外热像仪ID、水平转动范围、垂直转动范围、水平转动

速度范围、垂直转动速度范围、巡航模式(连续/预置位)。

B.2.7 前端监控设备配备的摄像机信息查询

外部系统向系统发送前端监控设备ID,系统返回前端监控设备配备的摄像机/红外热像仪信息,包
括焦距范围、调焦范围。

B.3 GIS服务接口

B.3.1 火点定位

系统发现疑似火情时,调用GIS系统服务接口,发送发现疑似火情的前端监控设备ID、摄像机ID、
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水平角、俯仰角。GIS系统通过这些数据计算疑似火情经纬度坐标及高程,并返回。

B.3.2 多点联动

系统向GIS系统发送疑似火情经纬度坐标及高程,GIS系统计算能监控到该疑似火情的前端监控

设备,以及每个前端监控设备监控该疑似火情所需水平角、俯仰角、疑似火情到监控塔的距离,返回给系

统。系统调度疑似火情周围的前端监控设备联合监控疑似火情。

B.3.3 交叉定位

系统向GIS系统提供两台前端监控设备的水平角,GIS系统计算出该交叉地点经纬度坐标及高

程,并返回。
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