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无损检测 术语 X射线数字成像检测

1 范围

本标准界定了X射线数字成像检测的术语。
本标准适用于X射线数字成像检测。

2 术语和定义

2.1 
射线数字成像 digitalradiography
采用数字探测器接收射线,输出数字图像并进行图像处理的一种射线成像方法。

2.2
射线数字成像系统 digitalradiographysystem
用于射线数字成像的装置,一般包括射线源、探测器、图像处理系统等。

2.3
实时成像 real-timeimaging
图像采集速度大于或等于25帧/s时称为实时成像。

2.4
静止检测 motionlessdetection
工件相对于射线源和探测器保持静止状态的检测。

2.5
运动检测 motorialdetection
工件相对于射线源和探测器运动的检测。

2.6
数字探测器 digitaldetector
将射线转换为电信号并输出数字信号的装置,如线阵列探测器、平板探测器和数字化的图像增强

器等。

2.7
线阵列探测器 lineardetectorarray
LDA
由按直线或弧线方式排列的探测单元组成的数字探测器。线阵列探测器需利用与物体的相对运动

来形成检测区域的数字图像。

2.8
平板探测器 flatpaneldetector
FPD
由按平面方式排列的探测单元组成的数字探测器。

2.9
图像增强器 imageintensifier
射线通过闪烁体转换为可见光,利用光电倍增的方法在输出屏上获得高亮度可见光图像的装置。
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2.10
像素 pixel
组成数字图像的最小单元。

2.11
坏像素 defectivepixel
图像中灰度值异常的像素。

2.12
原始图像 originalimage
数字探测器直接输出的未经处理的图像。

2.13
图像处理 imageprocessing
对图像数据进行处理,以获得理想的(如对比度、清晰度、信噪比更高)显示图像。

2.14
图像对比度 imagecontrast
图像中邻近区域灰度的相对变化程度。

2.15
图像分辨率 imageresolution
图像中所能分辨的两个相邻细节间的最小距离的度量,也可用图像不清晰度表述。图像分辨率用

每毫米范围内的可识别线对数来表示,取值为图像不清晰度倒数的1/2,单位是Lp/mm。

2.16
图像灰度等级 imagegrayscale
对灰度图像明暗程度的定量描述,主要由数字探测器的A/D转换器位数决定。

2.17
图像质量 imagequality
描述射线图像特性的指标。清晰度和对比度是图像质量的主要评价指标。

2.18
图像不清晰度 imageunsharpness
一个明锐的边界成像后的影像会变得模糊,模糊区域的宽度即为图像不清晰度,单位是毫米

(mm)。它是固有不清晰度、几何不清晰度和运动不清晰度等因素的综合作用结果。

2.19
固有不清晰度 inherentunsharpness
由系统的固有参数和特性决定的不清晰度。

2.20
几何不清晰度 geometricunsharpness
因射线源焦点尺寸和透照几何布置引起的图像不清晰度。

2.21
运动不清晰度 movementunsharpness
由于射线源、探测器和工件之间的相对运动而产生的不清晰度。

2.22
信噪比 signaltonoiseratio
SNR
信号平均值与噪声(信号均方差)之比。
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2.23
探测器动态范围 dynamicrange
探测器可输出的最大值(去除本底数据均值)与射线源关闭时采集的探测器本底数据均方差之比。

2.24
调制传递函数 modulationtransferfunction
MTF
成像系统对空间频率的响应函数。

2.25
系统分辨率 systemresolution
表征成像系统的固有分辨能力。

2.26
系统校正 systemcorrection
用硬件或软件的方法抑制数字图像中由于探测器暗电流、辐射场的非均匀性、吸收剂量与灰度值的

非线性响应和存在坏像素等因素产生的图像固有噪声的方法。

2.27
参考试块 referenceblock
具有规定材质、几何形状和尺寸特性的材料块,用来校准和评价设备。

2.28
几何测试体 geometricaltester
图像几何尺寸标定和几何变形量测试的试块或工具。

2.29
双丝像质计 duplexwireimagequalityindicator
由按照一定规则排列的高密度金属丝对组成,用于测量图像不清晰度值。

2.30
线对 linepair
白色背景图像上宽度和间距相等的平行线条,一个线条和其相邻的间隔称为一个线对。通常以每

毫米宽度可识别线对数表征图像分辨率。
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